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Források az előfizetett adatbázisokból 

Az előfizetett adatbázisok elérése az Óbudai Egyetem hálózatából, automatikus IP cím azonosítással 
történik. Az egyes adatbázisok távoli elérésével, otthoni használatával kapcsolatban keresse az 
Egyetemi Könyvtár munkatársait. 
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