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Gabor Werner; Arnold Oszi; LaszI6 Hanka: Application of Adaptive Neuro-Fuzzy Inference System in

Multimodal Biometrical Identification (2019)

In: Obuda University e-Bulletin, Volume 9, Issue No. 1

Kiss Gabor; Berecz Csilla Eva;Téth Laszlé: A jov6 kozlekedése vagy sebezhetd eszkdz az dnvezetd autd?

(2019)

In: Banki Kozlemények Volume 2, Issue No.1

Nyomtatott folydiratcikkek az Egyetemi Konyvtar allomanyabadl

MOTEK 2019 — Connectivity und Integration schreiten voran. In: Open-automation 2019; 21(5); 30-34.

Machine Learning — iterativ einsteigen. In: Open-automation 2019; 21(5); 40-43.
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