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A legfrissebb szakirodalmi forrasok

Szakirodalmi ajanlé mechatronika és jarmii témakorben

2019/3. sz. hirlevél

Open acces forrasok:

Chih-Hsiung Shen: A Novel Infrared Temperature Measurement with Dual Mode Modulation
of Thermopile Sensor. Sensors. 2019;19(2):336 DOI 10.3390/s19020336

(Adatbdzis: DOAJ — Directory of Open Acces Journals)

John W. A. Catton: Design and Analysis of the Use of Re-Purposed Electric Vehicle Batteries
for  Stationary  Energy  Storage in_ Canada. Batteries. 2019;5(1):14 DOI
10.3390/batteries5010014

(Adatbdzis: DOAJ — Directory of Open Acces Journals)

Markiewicz I.: Design With SADSF Method and Analyses of Elastic Properties of Torsion-

Loaded Double-Tee Section With Torsional Box. International Journal of Applied Mechanics
and Engineering. 2019;24(1):79-89 DOI 10.2478/ijame-2019-0005

(Adatbdzis: DOAJ — Directory of Open Acces Journals)

Gerardo Antonio Idrobo-Pizo: A Calibration Method for a Laser Triangulation Scanner
Mounted on a Robot Arm for Surface Mapping. Sensors. 2019;19(8):1783 DOI
10.3390/519081783

(Adatbdzis: DOAJ — Directory of Open Acces Journals)

Huy Q. Tran: Improved Visible Light-Based Indoor Positioning System Using Machine Learning
Classification and Regression. Applied Sciences. 2019;9(6):1048 DOI 10.3390/app9061048

(Adatbdzis: DOAJ — Directory of Open Acces Journals)

Tan Van Nguyen: Sensor Fault-Tolerant Control Design for Mini Motion Package Electro-
Hydraulic Actuator. Processes. 2019;7(2):89 DOI 10.3390/pr7020089

(Adatbdzis: DOAJ — Directory of Open Acces Journals)


https://doaj.org/article/12fafdfd8f3741ad94e653323e497fa2
https://doaj.org/article/12fafdfd8f3741ad94e653323e497fa2
https://doaj.org/article/127864572df9406f9196293cf2a8f89f
https://doaj.org/article/127864572df9406f9196293cf2a8f89f
https://doaj.org/article/2348740fd468424db48103125a6e33f0
https://doaj.org/article/2348740fd468424db48103125a6e33f0
https://doaj.org/article/49dbf84dbcdd4ac38c73076a7b0fd476
https://doaj.org/article/49dbf84dbcdd4ac38c73076a7b0fd476
https://doaj.org/article/488078c8f1b74b9fab10d13eeed33438
https://doaj.org/article/488078c8f1b74b9fab10d13eeed33438
https://doaj.org/article/4df195fcf5804022841a4422cc08ffe7
https://doaj.org/article/4df195fcf5804022841a4422cc08ffe7
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Forrasok az eléfizetett adatbazisokbal:

Az elbfizetett adatbdzisok az Obudai Egyetem hdlézatdbdl, automatikus IP cim azonositdssal
torténik. Az egyes adatbdzisok tdvoli elérésével, otthoni haszndlatdval kapcsolatban keresse
az Egyetemi Kényvtdr munkatdrsait.

George Gunter: String stability of commercial adaptive cruise control vehicles: WIP abstract.
Montreal, ICCPS '19 Proceedings of the 10th ACM/IEEE International Conference on Cyber-
Physical Systems, pp. 328-329, 2019

(Adatbdzis: ACM Digital Library)

Mahmoud Khaled: pFaces: an acceleration ecosystem for symbolic control. Montreal, HSCC

'19 Proceedings of the 22nd ACM International Conference on Hybrid Systems: Computation
and Control, pp. 252-257, 2019

(Adatbdzis: ACM Digital Library)

Wei Xiao: Decentralized merging control in traffic networks: a control barrier function

approach. Montreal, ICCPS '19 Proceedings of the 10th ACM/IEEE International Conference
on Cyber-Physical Systems, pp. 270-279, 2019

(Adatbdzis: ACM Digital Library)

Kathy Jang: Simulation to scaled city: zero-shot policy transfer for traffic control via
autonomous vehicles. Montreal, ICCPS '19 Proceedings of the 10th ACM/IEEE International
Conference on Cyber-Physical Systems, pp. 291-300, 2019

(Adatbdzis: ACM Digital Library)

David Alstrohm: TiltCrown: Extending Input on a Smartwatch with a Tiltable Digital Crown.

Cairo, MUM 2018 Proceedings of the 17th International Conference on Mobile and Ubiquitous
Multimedia, pp. 359-366, 2018

(Adatbdzis: ACM Digital Library)

Victor H. Benitez: Trajectory Tracking Methodology using sEMG Signals for Tracking Finger

Motions. ICCMA 2018 Proceedings of the 6th International Conference on Control,
Mechatronics and Automation, pp. 40-45, 2018

(Adatbdzis: ACM Digital Library)

Elektronikus kényvek:

Aradi Szilard-Bécsi Tamas: Jarm(fedélzeti rendszerek |. Budapest, Akadémiai Kiado, 2018



https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3313325
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3311798
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3311054
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3311054
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3313784
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3313784
file:///C:/Users/Dod12/Documents/ADO
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3284538
https://dl.acm.org/citation.cfm?id=3284538
https://mersz.hu/aradi-becsi-jarmufedelzeti-rendszerek-i
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(Adatbazis: MERSZ-Akadémiai Kiadd)

Gyenes Karoly: Jelfeldolgozds a kozlekedésben. Budapest, Akadémiai Kiadd, 2018

(Adatbdzis: MERSZ-Akadémiai Kiadd)

Kullmann Laszlé: Aramldstechnikai gépek. Budapest, Akadémiai Kiadd, 2018

(Adatbdzis: MERSZ-Akadémiai Kiadd)

Bona Krisztian-Kovacs Gabor: Logisztikai haldzatok tervezése. Budapest, Akadémiai Kiado,
2018

(Adatbdzis: MERSZ-Akadémiai Kiadd)

Elek Kdlman: Jelfeldolgozas mechatronikai mérndkoknek. Budapest, Akadémiai Kiadd, 2018

(Adatbdzis: MERSZ-Akadémiai Kiadd)

Csiszar Csaba-Csonka Balint-Foldes David: Innovative Passenger Transportation Systems.
Budapest, Akadémiai Kiado, 2019

(Adatbadzis: MERSZ-Akadémiai Kiadd)

Obudai Egyetem Digitalis Archivum:

Kiss Gabor: The Concept to Measure and Compare Students Knowledge Level in Computer

Science in Germany and in Hungary. Acta Polytechnica Hungarica, volume 5 issue, number 4,
2008, 145-158. p.

Seebauer Mdrta - Hajnal Eva: Intelligens mérndki rendszerek gyakorlata. Obudai Egyetem
AMK, e-jegyzet, 59. p., 2015

Szakkonyvek az Egyetemi Konyvtar allomanyabdl:

Martin Randell: Autévillamossdg mindenkinek. Budapest, Maréti Kvk., 2009

Dome Béla: JarmU-diagnosztikai mérések. Budapest, Skandi-Wald Kvk., 2005

Folydiratcikkek az Egyetemi Konyvtar allomanyabdl:

Horvath Richard: Korrdziéalld duplex acélok forgacsolhatdsagi problémai. Gép, LXX. évfolyam,
1. szam, 2019


https://mersz.hu/gyenes-jelfeldolgozas-a-kozlekedesben
https://mersz.hu/kullmann-aramlastechnikai-gepek
https://mersz.hu/bona-kovacs-logisztikai-halozatok-tervezese
https://mersz.hu/elek-jelfeldolgozas-mechatronikai-mernokoknek
https://mersz.hu/csiszar-csonka-foldes-innovative-passenger-transportation-systems
http://asp01.ex-lh.hu/R/-?func=dbin-jump-full&amp;object_id=23734&amp;silo_library=GEN01
http://asp01.ex-lh.hu/R/-?func=dbin-jump-full&amp;object_id=23734&amp;silo_library=GEN01
http://asp01.ex-lh.hu/R/-?func=dbin-jump-full&amp;object_id=16907&amp;silo_library=GEN01
http://konyvtar.uni-obuda.hu/F/?func=direct&doc_number=000073388&local_base=BMF01
http://konyvtar.uni-obuda.hu/F/?func=direct&doc_number=000070347&local_base=BMF01
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végeselemes analizise. Gép, LXX. évfolyam, 1. szam, 2019

Venczel Madrk: A viszkézus torzids lengéscsillapitok termikus vizsgalata hémérséklet-
csokkentés céljabdl. Gép, LXX. évfolyam, 1. szam, 2019

Dr. Marcsa Daniel: Villamos hajtasok oktatasi és kutatasi bazis kialakitdsa a Széchenyi Istvan
Egyetemen. Gép, LXX. évfolyam, 1. szam, 2019

Dr. Haidegger Géza: A biotechnoldgia el6retorése az eurdpai gyartastechnoldgia jovéképében.
Gép, LXX. évfolyam, 1. szam, 2019

Horvath Richard: Uvegszallal erdsitett polimer (GFRP) mardsi vizsgalata. Gép, LXIX. évfolyam,
4.szam, 2018

Kardos Szilard: Sikkerekes hulldmhajtoémd fejlesztése a K. K. K. 99 Kft-nél. Gép, LXIX. évfolyam,
4,szam, 2018

Németh Géza: Kent acél felliletparok surléddasanak vizsgalata. Gép, LXIX. évfolyam, 4. szam,
2018



