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1. Summary 
Drone technology aimed for public use has changed significantly over the last few years. As 

throughout the World, the usage of drones has made a substantial growth in Hungary too. 

Today, 90% of drone operators are using these devices for their free time activities, 9% for 

commercial work and a mere 1% for public service purposes. Hungary uses these machines in 

the public service sector primarily for police work. Emergency services and search-rescue 

teams have only a few devices in their possession. To improve of this ratio we must examine 

the reasons from the perspective of the operation of emergency and search-rescue services, the 

overall approach in these organizations and the feasible drone technologies. The outcome and 

success rate of an emergency organization’s operation depends on both the correct and incorrect 

decisions made on sight. These decisions affected by  the latency, authenticity, quantity and 

precision of the information. Less acquired information more likely causes a poor decision, 

which is why it is crucial to have as much access to these pieces of technology as possible. 

Despite the current development level of drone technology – which offers a wide range of 

capabilities for users – the most widely used function is still the acquisition of visual 

information only. Task-specific capabilities contain several opportunities which are yet to be 

explored, however the use of these devices in high intensity situations could be extremely 

beneficial, both in the activities of emergency services and the usage within their complex 

system. Incorporating these renewed drones would take the efficiency of emergency operations 

to a new level and would also highly improve their success rates. Based on the results of my 

previous researches, it is my firm belief, that selecting the appropriate information and “drone 

knowledge” could enormously improve system efficiency and productivity in all professional 

fields. Several of my works can be linked to various fields of science such as engineering and 

safety and security sciences.  I explore the not yet known parallels between advanced drone 

technologies and the opportunities of application in law enforcement and emergency 

management, and make new scientific findings.. In addition to this, one of my basic aims within 

my research is to explore and systemize all parts of the components of safety and emergency 

management functions where drones are involved. My second aim is to examine extreme cases 

of catastrophic events where the usage of drones were not only the well-known “visual 

assistance” but in less conventional ways, where they were applied in not widely known forms 

in order to support the work. Throughout my research I examine if it is possible to establish a 

connection matrix which can be interpreted between emergency management applied tasks and 

the drone systems. The research fields include drone systems, IT technology, emergency 
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management organizations, emergency/catastrophe categories and law regulations. During my 

previous theoretic research work there was an interest for exploring the possibilities of 

functional and technical device innovation, therefore as a further goal I did an efficiency test  

of a drone component – developed by me - which  could provide necessary assistance for law 

enforcement duties. 

2. A kutatás előzményei 
A dróntechnológia polgári célú alkalmazása jelentős változáson ment át az elmúlt években. 

Ahogy az egész világon, Magyarországon is nőtt a drónhasználat. Jelenleg a szabadidős célú 

felhasználás teszi ki a gépállomány használatának 90%-át, a kereskedelmi alkalmazás 9%-ot és 

összesen csak 1% a közszolgálati szektor által üzemeltetett drónok száma. Hazánkban a 

közszolgálati drónokat a rendőrség alkalmazza nagyobb százalékban. A katasztrófavédelemi 

szervezetek és a kutató-mentő társszervek jelenleg csekély számú saját eszközzel rendelkeznek, 

amelyek éles helyzetben bevethetők és valamilyen katasztrófavédelmi szervezeti, rendészeti 

feladatot képesek ellátni. Ahhoz, hogy ez az arány javuljon, meg kell vizsgálni az okokat a 

katasztrófavédelmi- és kutató-mentő szervezetek vonatkozó tevékenysége, a szervezeteken 

belüli általános szemlélet és az alkalmazható dróntechnológia tekintetében. Egy előre nem 

tervezett katasztrófavédelmi művelet kimenetelének sikeressége a jó és kevésbé jó döntések 

meghozatalán múlik, amit befolyásol többek között az információ hitelessége, mennyisége, 

pontossága és beérkezésük gyorsasága. Minél kevesebb információ és adat áll rendelkezésre, 

annál valószínűbb a hibás döntés, ezért minden olyan technológiát be kell vetni, mely elősegíti, 

hogy az adott körülmények között ideális döntést hozhassunk. A jelenlegi helyzetet értékelve 

kutatni kell azokat a még nem ismert felhasználási körülményeket, feladatokat és 

eszközinnovációkat, amelyek tovább növelhetik a drónrendszerek alkalmazási lehetőségeit. 

Mindezen összetevők ismeretében fontosnak tartom a konkrét rendészeti, katasztrófavédelmi 

kompetenciák, feladatok során alkalmazható feladatspecifikus drónrendszerek hatékonysági 

vizsgálatát, tesztelését és a rendszerbe való beállításának lehetőségét is. 

 

3. Célkitűzések 
A dróntechnológia felhasználási területe a fejlettség jelenlegi szakaszában alapvetően rendkívül 

sokrétű lehetne, ennek ellenére még mindig az általános vizuális információszerzés a 

legelterjedtebb. A feladatspecifikus képességek számos olyan további lehetőséget rejtenek 

magukban, melyek jelenleg kiaknázatlanok. Ezen eszközök alkalmazása hatalmas előnyökkel 
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járna rendkívüli helyzetben, mind a katasztrófavédelmi szervezet tevékenységében, mind pedig 

a katasztrófavédelem komplex rendszerében.  A dróntechnológiai újítások bevonása magasabb 

szintre emelné a tervezhetőséget és a sikeres műveletek számát. Korábbi kutatásim eredményeit 

figyelembe véve, meggyőződésem, hogy a megfelelő dróntechnológia és a drón „tudásának” 

célirányos kiválasztása minden egyes szakmai területen nagymértékben javíthatná a rendszer 

eredményességét és produktivitását. Korábbi munkáim számos tudományterülettel 

kapcsolhatók össze, mint például műszaki tudományok és biztonságtudomány, ezért 

megalapozva kutatási területemet, feltárom az eddig nem ismert összefüggéseket a fejlett 

drónrendszerek, valamint azok rendészeti és katasztrófavédelmi alkalmazási lehetőségei között 

és új összefüggések felismerésével teszek új tudományos megállapításokat. Ennek okán 

kutatásaim egyik alapcéljaként szükségesnek látom feltárni, rendszerezni azokat a témát érintő 

területeket, melyek meghatározzák egy-egy drónnal támogatott rendészeti és 

katasztrófavédelemi feladat összetevőit. Kutatásom második célja megvizsgálni azokat a 

rendkívüli helyzeteket, katasztrófahelyzeteket és eseményeket, melyeknél a drónos műveletek 

nemcsak az eddig ismert és természetessé vált vizuális segítséget adhatják, hanem egyéb más – 

eddig nem alkalmazott – módon is képesek támogatni a tevékenységeket. Kutatásaim során 

megvizsgálom, hogy létrehozható-e egy kapcsolati tér, mely a katasztrófavédelem rendszerében 

alkalmazott feladatok és a drónrendszerek összefüggésében értelmezhető. A vizsgálatok 

területei érintik a drónrendszereket, informatikai rendszereket, katasztrófavédelmi szervezet 

tevékenységeit, katasztrófatípusokat és jogi szabályozásokat. Megelőző elméleti 

kutatómunkám során igény mutatkozott a funkcionális és technikai eszközinnovációs 

megvalósíthatóság vonulatának erősítésére, ezért további célként egy általam fejlesztett 

drónkomponens hatékonysági vizsgálatát végeztem el, amelynek elvi és gyakorlati 

megvalósítása nagy segítséget nyújthat rendészeti feladatok támogatására. A kutatási célok 

pontokba szedve: 

• Célként fogalmaztam meg, hogy megalkotható egy olyan struktúra, amely tartalmazza a 

katasztrófavédelmi és kutatás-mentési feladatokat befolyásoló műszaki tényezőket, és a 

műveletek során felhasználható drónrendszerek kapcsolatát. 

• Célként fogalmaztam meg, hogy meghatározhatók a drónrendszerek biztonságos 

üzemeltetését befolyásoló tényezők közül, az infokommunikációs alrendszerek csoportjába 

tartozó azon megoldások, melyek alkalmazhatók a katasztrófavédelmi feladatok ellátása 

során. 
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• Célul tűztem ki, hogy a nevesített katasztrófa típusok időbeli struktúrájához egyértelműen 

meghatározható legyen egy olyan kapcsolati mátrix, mely tartalmazza a feladatvégzés 

ellátására alkalmas drónosztályt, típus besorolást és a hozzájuk rendelhető drón 

komponenseket. 

• Célul tűztem ki, hogy megalkossak egy olyan hibrid felderítő – rádiófrekvenciás összetevőt 

is tartalmazó – drón-komponenst, amely alkalmas a mobilhálózatoktól függetlenül 

felderíteni a segítségnyújtásra szoruló személy mobil készülékének tartózkodási helyét, 

kiegészítve a hagyományos és az infravörös képalkotás lehetőségével. 

 

4. Vizsgálati módszerek 
• Kutatómunkám kezdetén a témát érintő alapinformációk gyűjtését és rendszerezését 

végeztem a hazai és nemzetközi katasztrófavédelmi szervezetek nyilvánosan elérhető 

publikált adataiból.  

• Irodalomkutatást végeztem a drónrendszerekről nyílt forrásból elérhető hazai és 

idegennyelvű publikációk, szabványok, rendszerdokumentációk és a vonatkozó 

jogszabályok tekintetében. 

• Interjúkat készítettem, konzultáltam a kutatásom témakörét érintő szervezetek 

munkatársaival, többek között a katasztrófavédelem, távközlés és informatika területén.  

• Gyakorlati kutatást és összehasonlító elemzéseket végeztem a vezetéknélküli hálózatok 

alkalmazási sajátosságainak feltérképezésére. 

• Esettanulmányokat olvastam és közösségi média videótartalmakat elemeztem, és 

dolgoztam fel. 

• Áttekintettem a drónhasználattal kapcsolatos hazai és nemzetközi jogszabályi környezetet, 

valamint a Katasztrófavédelemre vonatkozó, releváns törvényeket, szabályokat, 

utasításokat és intézkedéseket.  

• Vizsgálatokat, méréseket, kísérleteket hajtottam végre az általam tervezett, megépített 

drónon és a drónkomponensen, melynek vizsgálati eredményeiből következtetéseket 

vontam le. 

• Megfigyeléseket végeztem a napi mérnöki és oktatói munkám során, mely lehetőséget adott 

a téma aktualitásának fenntartására. 

A kutatás lezárásra került 2021. 06. 28-án. 
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5. Új tudományos eredmények 
Tézis I. 

Megalkottam egy olyan struktúrát, amely tartalmazza a katasztrófavédelmi és kutatás-mentési 

feladatokat befolyásoló műszaki tényezőket, és a műveletek során felhasználható 

drónrendszerek kapcsolatát [K5] [K6] [K10]. 

Tézis II. 

Meghatároztam a drónrendszerek biztonságos üzemeltetését befolyásoló tényezők közül, az 

infokommunikációs alrendszerek csoportjába tartozó azon megoldásokat, melyek 

alkalmazhatók a katasztrófavédelmi feladatok ellátása során [K1] [K5] [K7] [K8] [K11]. 

Tézis III. 

Megalkottam a nevesített katasztrófa típusok időbeli struktúrájához egyértelműen illeszkedő 

kapcsolati mátrixot, mely tartalmazza a feladatvégzés ellátására alkalmas drónosztályt, típus 

besorolást és a hozzájuk rendelhető drón komponenseket [K1] [K3] [K4] [K6] [K9]. 

Tézis IV. 

Megalkottam egy olyan hibrid felderítő drónkomponenst, amely alkalmas a mobilhálózatoktól 

függetlenül felderíteni a segítségnyújtásra szoruló személy mobil készülékének tartózkodási 

helyét, kiegészítve a hagyományos és az infravörös képalkotás lehetőségével [K1] [K2] [K7]. 

 

6. Az eredmények hasznosítási lehetősége 
Az értekezésemben átfogóan mutatom be a katasztrófavédelmi feladatok drónos támogatási 

lehetőségeit. Amennyiben az érintett katasztrófavédelmi területek szakemberei érvényt látnak 

a katasztrófaspecifikus drónrendszer kapcsolati összefüggés (mátrix) hasznosításában, annak 

továbbfejlesztésében, akkor a téziseimben ismertetett tudományos eredményeim gyakorlati 

alkalmazásának relevanciáját további kutatások keretében javaslom átgondolni. Az 

értekezésemben vizsgált kereső-komponens hasznosságával és a vizsgálatok során kapott 

eredményével, valamint az ahhoz kapcsolódó téziseimmel indirekt módon segíteni kívánom a 

katasztrófavédelem mentésben résztvevő szervezeteit. 



 

8 
 

 

 

Továbbá: 

Javaslom a Katasztrófavédelmi Műveleti Szolgálatnak, a Katasztrófavédelmi Mobil Laborok 

tagjainak, a tűzoltásvezetőknek, a kárhelyparancsnokoknak és a beavatkozó állomány egyes 

tagjainak a dróntechnológia alkalmazási lehetőségeinek és korlátainak ismeretanyagokkal való 

oktatását. 

Javaslom a 6/2016. (VI. 24.) BM OKF utasítás – Tűzoltás-taktikai Szabályzat és a Műszaki 

Mentési Szabályzat kiegészítését a katasztrófavédelmi drónos feladatvégzések alkalmazásának 

szabályozásáról, külön tekintettel az azonnali beavatkozást igénylő műveltek vonatkozásában. 

Javaslom, hogy a Megyei (Fővárosi) Katasztrófavédelmi Igazgatóságokra kerüljön egy C2-C3 

osztálybesorolásba tartozó, magas felszereltségű és kvalitású, hőkamerával kombinált drón.  

Javaslom, hogy a Tűzoltóparancsnokságokra, kerüljön egy C1 osztálybesorolásba tartozó, 

magas kvalitású, hőkamerával kombinált drón. Lehetőleg a KMSZ gépjárműfecskendőre, mint 

málhatartozék. 
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